
高中物理公式大全
一、力学

1、胡克定律：
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(x为伸长量或压缩量；k为劲度系数，只与弹簧的原长、粗细和材料有关。) 

[image: image1.wmf]kx

F

=

[image: image54.wmf]2

F

2、重力：
[image: image2.wmf]mg
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    (g随高度、纬度而变化)

3、求   、  两个共点力的合力：

   (1) 力的合成和分解都遵从平行四边行定则。                

   (2) 两个力的合力范围：  ( F1－F2 ( ( F( F1 +F2                   
   (3) 合力可以大于分力、也可以小于分力、也可以等于分力。 

4、物体平衡条件：静止或匀速直线运动的物体，所受合外力为零。
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5、摩擦力的公式：

(1) 滑动摩擦力：[image: image58.wmf]0
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合
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说明：a、N为接触面间的弹力，可以大于G；也可以等于G;也可以小于G

b、(为滑动摩擦系数，只与接触面材料和粗糙程度有关，与接触面积大小、接触面相对运动快慢以及正压力N无关.

(2) 静摩擦力： 由物体的平衡条件或牛顿第二定律求解,与正压力无关.

    大小范围：  O( f静( fm    (fm为最大静摩擦力，与正压力有关)

说明：a、摩擦力方向可以与运动方向相同，也可以与运动方向相反，还可以与运动方向成一定夹角。

      b、摩擦力可以作正功，也可以作负功，还可以不作功。

    c、摩擦力的方向与物体间相对运动的方向或相对运动趋势的方向相反。

      d、静止的物体可以受滑动摩擦力的作用，运动的物体可以受静摩擦力的作用。

☆6、 牛顿第二定律：    
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      理解：（1）矢量性  （2）瞬时性   （3）独立性   （4） 同一性

☆7、匀变速直线运动：

    基本规律：     速度公式 
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    位移公式 
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    几个重要推论： 

  (1) 
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 （匀加速直线运动：a为正值，匀减速直线运动：a为负值）

  (2)  A B段中间时刻的即时速度：         *(3)   AB段位移中点的即时速度：
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注意 都是在什么条件下用比较好？（在什么条件不知或不需要知道或者也用不到时，该用哪个公式？）
	公式
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	较合适的条件
	X
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（4）初速为零的匀加速直线运动，

在1s 、2s、3s​……ns内的位移之比为12：22：32……n2；

在第1s 内、第 2s内、第3s内……第ns内的位移之比为1：3：5……(2n-1)；
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在第1米内、第2米内、第3米内……第n米内的时间之比为

1：        ：         ：…… ：(
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（5）初速无论是否为零,匀变速直线运动的质点,在连续相邻的相等的时间间隔内的位移之差为一常数：         (a一匀变速直线运动的加速度，T一每个时间间隔的时间) 
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（6）自由落体：
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 8、功 ：                     (适用于恒力的功的计算)

(1) 理解正功、零功、负功的含义

(2) 功是能量转化的量度： ① 合外力的功-----量度-----动能的变化

                        ② 重力的功 ------量度------重力势能的变化

                        ③ 电场力的功-----量度------电势能的变化

9、动能和势能： 动能： 
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重力势能：
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   (与零势能面的选择有关) 
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☆10、动能定理：外力对物体做功的代数和等于物体动能的增量。☆☆ 

☆11、 机械能守恒定律：机械能 = 动能 + 重力势能 + 弹性势能 

     条件：系统只有内部的重力或弹力做功。

     公式：
[image: image23.wmf]2

2

2

2

1

1

2

1

2

1

mV

mgh

mV

mgh

+

=

+

  或者   
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12、功率：[image: image65.wmf]1
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   (在t时间内力对物体做功的平均功率)
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为平均速度)
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瞬时功率：        （
[image: image29.wmf]v

为瞬时速度）
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13、平抛运动：水平方向为匀速直线运动：    
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竖直方向为自由落体运动：      
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              秒末速度：
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秒末位移：[image: image76.wmf]r
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14、匀速圆周运动：线速度：[image: image77.wmf]r
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                  向心加速度：

                  向心力：
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15、万有引力：    

16 、 波长、波速、频率的关系：          [image: image82.wmf]q
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   （适用于一切波）   
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二、电学 

1、电场    库仑定律:                  电场强度:         电势差:      
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电场力做功： 
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     电势能变化:  
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     匀强电场：U＝Ed

电容:  定义式                      决定式

决定平行板电容器电容大小的因素：两极板正对面积、两极板的距离以及两极板间的电介质

2、直流电路   （1）电流强度的定义：   
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（2）电阻定律：
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（ R与导体材料性质和温度有关，与导体横截面积和长度有关）

（3）电阻串联、并联：
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串联电路特点：
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并联电路特点：
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（4）欧姆定律：

部分电路欧姆定律：
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               闭合电路欧姆定律：
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 EMBED Equation.2  
                   

路端电压：
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       输出功率：
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    ☆电源热功率：

           电源效率： 

=

    


（5）电功和电功率：  电功：
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对于纯电阻电路： 
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☆对于非纯电阻电路： 
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三、磁场
磁通量：    
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     条件：
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磁感应强度：  
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安培力：   
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     方向：左手定则

四、电磁感应

感应电动势    
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        感应电流的方向：右手定则
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平均功率
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